Przetwornik ruchu

Urzadzenie mechaniczne stosowane w zegarach z napedem elektrycznym
balansu, stuzgce do zmiany oscylacyjnego ruchu balansu na ruch obrotowy,
jednokierunkowy przektadni zliczajgcej. Przetwornik ruchu (rys. P.24)

Rys. P.24. Przetwornik rocha [7]
I — tulejka ziozona z trzech piersciemi, 21 3 —
bieimie prowadzace, 4 — 2ab kola, § — spre-

sktada si¢ z dwdch biezni prowadzacych 2 1 3 zamocowanych w tulejce 1
wecisnigte] na o$ balansu oraz kota 4 z ptaskimi zgbami o przekroju
romboidalnym (tulejka 1 moze si¢ sktadac z trzech osobnych pierscieni).
Podczas ruchu balansu w prawo (rys. P.25a) zab 4 zostaje podniesiony do gory
przez odgiety koniec biezni prowadzacej 3, w wyniku czego koto obraca si¢ o
pot podzialki. Podczas dalszego ruchu balansu zab znajduje si¢ miedzy
biezniami 2 1 3. Podczas ruchu balansu w lewo (rys. P.25b)

zab kola - przez odgiety koniec biezni prowadzacej 2 - zostaje podniesiony
ponad te¢ biezni¢, wskutek czego koto obraca si¢ o dalsze pot podziatki. W tym
czasie nastepny zab kotla przesuwa si¢ naprzeciw odgietego konca biezni
prowadzacej 3. Tak wiec - co dwa wahnigcia balansu koto obraca si¢ o jeden
zab. Sprezynka 5 (rys. P.24) dociskajaca piaste kota zapobiega jego
przypadkowemu cofaniu. W starszych zegarach tego typu tulejka z biezniami
prowadzacymi byta wykonywana z metalu, a koto z tworzywa sztucznego, W
nowszych konstrukcjach obydwa elementy przetwornika ruchu sg z tworzywa
sztucznego. Istniejg inne rozwigzania konstrukcyjne mechanicznych
przetwornikow ruchu w zegarach z napgedem elektrycznym balansu.

Rys. P.25. Na nastgpnej stronie



Rys. P.25. Schemat dzialania przetwor-
nika ruckhm podczas ruchu balansw we
a} praweo, b} lewe [T]

I — tuleika, &' i 3 — biefnie prowadzgce, ¢ —
2> kola |

zrodlo: Bartnik i Podwapinski "llustrowany stlownik zegarmistrzowski"



